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T.l^-Col/Thir/Coileo 

La prtisenta invention rapport^ a des methodoa 

et des oppareils utilises pour deplacor unesvibstntum et/ou 
doy raoycns de projection par rapport l'un a l'autre afin d'ap- 
pliqunr un revUomant sur uno surface do substratum qui rr'est 
ni tout a fait cylindriquo, ni continue. 

L* invention coivccrne un procede ot dos moyens me- 
cahiquos d^tendre lea possibilites do realisation des opera- 
tions de projection des totes de projections counues telle* que 
pistolets de projection a la f lammo ; torches plasma, pistolets 
de projection a 1 1 arc electrique au aoyon de fils ou autre* 
mo yens s i ml la i re sv ■■■ 

Un but de l-' invention est d'obtenir dos cpoisseurs 
plus uniformes, une integration plus parfaite du revStement 
obtenu par projection et la liaison de la coucho do revetoment 
projete la plus adherent© grace au systeme d'action mecanique 
oxercce sur les t3tea de projection pcrmettant d'obter.ir dans 
les meilleures conditions des projections aa t i s f a i san to s et 
d'tfvitar les difficultcs inhcrentcs a la projection monuelle. 

Un autre but des operations de projection a la 
chaleur ou existe uno difference sub s tan t i e 1 1 e de temperature 
entre celle du substratum et celle des depfits obtenus par pro- 
jection, soit jusqu'a 26C*C ou plus, est d^viter le chauffage 
excessif du substratum rtal^rc^JLo chauffage dos particulos pro- 
voque par l f impact de cellos-cl sur la surface du substratum- 
Cela aignifie pratiquement que l'operation de projection ne doi 
raHentir sur aucune des rones restreintea de revetoment mais 
doit p^33cr icmedlat«Dcnt a un endroit froid et ne doit revenir 
plus tard a ou pres du premier endroit que a'il eat refroidi a 
la temperature ambianta ou a peu pre *• 
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Un autra but est do permattre a la natiere obtenue 
par projection « 1* chalour d'adiiorur convoh ib 1 «rnen t aur un 
substratum en reaUunt partout entre une passo da projaction 
locale et la suivanto qui 1'avoisinno, le refroidissement en la 
me me laps do temps. 

Un autre but est de prcvoir aur tout le substratum 
un depot d'epaisaeur uniforms en controUnt etroiteoent lo 
recouvrement d'une possa de projection s ur la precedent* et on 
maintcnant u_n eapaco constant entre les passes adjacentos. 

D'autres buta apparaltront dana la apecification ot 
les rovendi ca t i ons • 

Par tetea de projections ou raoyens de projections 
auxquola- on ref crara. ici on entend indiquer- des otcmis«ur4 

qui sont bien connus «n eux-memes ot qui peuvont depoaor des 
poudroa, dea Bolides pulverises ou des roati'rea liquides, metal- 
liquea ou non metalliques sous la prcaaion dcs forces d'ejection 
du gar vers une surface do baoe ou un substratum do matieres 
aolides, auquel Jes particules so hcurtent ot adherent pour 
former uno coucho ou un revStement permanent. 

Apres quo, a l'origine, la technique de projection ait eta appli- 
quee aux travaux de peinture, elle a ete larjement utilise* dan* 
les applications das particules metalliques et non metalliques qui 
aont amenees a trei haute temperature, a 1'etat g en eral omen t fondu 
ou lurchauffe, Juste avant que le gaz d'ejection no les fasso 
entrer en collision avec le substratum. La source de chaleur 
peut Stre la flamm* de gaz inflammable ou I'arc electrique. 
Lorsque 1 1 arc est conatricte par la configuration de I'electrodo 
et d*s jai copprinea qui I'entourent; il so transforms en un 
courant ionise de gaz connu sous lo nora de plasma a temperature 
extremenwnt eleveo, susceptible d« fondre des oateriaux rafrac- 
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tares qui peuront 8tre nou metalliquea, comma 1 •alumina , la 
magnetic, la zircone et d'autres osrydes, mnis qui peuvent fitra 
aussi das metaux comme la nickel, le chroma, la tungsten* , la 
tantale et d'aulres metaux oppropries a la protection da la 
matiere de base ou du substratum, contre la corrosion A haute 
temperature en service normal comme dan* lea turbines A jeta 
ou a gai^- dans des parties de Tours ou d* machine*. 

D'autres dispositifs de projections sont egalemen-t- 
applicable* a 1 1 invention et, par exerrrple f la torche de projec- 
tion designee "a l'arc electriquo par fil n dan. laquelle lea 
fila metalliques sont amenes en continu vers un point determine 
de contact ou ils sont fon^us sous Inaction de l'arc electrique. 
Le metal fondu est alors atomise et lance -o^ s la substratum 
sous la puissance d 'un jet da gas on d'air. 

On a choisi d'illustrer par des dessins quelque* 
exemplar seule^eat sosbrauses realisations Jans l«aouoll*s 

1' invention p*>ut $tre reconr.ua , les formea representees ayant 
ete choisies en fonction de la commodite de 1 ' i}lus tra tion , da 
la Tacon dent I'operation s'execute nvec satisfaction et en vua 
de Cairo la demonstration precise des principes qu'ils co^portent 

La figure 1 est une vue s ch eiaat iqu e en plan represen- 
tant les mouvements utilises dans 1'etat da la technique P^ur 
"balayer" un substrata au coyen do t8tes da projection- 

La figure 2 est une vue scheroatique en plan represen- 
tan t ie trajet • da la tSte de projection par rapport au -ubstra- 
tnm dans I'etat de la technique suivant la figure 1. 

La figure 3 est unevue scheiatiqua en plan repreaen- 
t ant le nou ve men t • 

La figure k est une vue schematique en plan aimilaira 
a la figure 2 t repreaentant les trajew de la t3t* de projec- 
t-on par raoport au substratum dan/ 1 • invention. 

f 
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La fiyurt 3 eat nue coup* vertical • d f une inatallation 
d* projection da la present* invention repreaantant la disposi- 
tion dea or^anti de connexlbna coma-la ^aina *t las cSblaa 
olectriquea dans un *xemple de l'invantion* 
3 La f i jura 6 est una vua acheoatlqua en plan selon 

la present* invention representant une autre maniere de reaoudra 
le problem* d* la torsion des orgnfces d'alimentation connected 
tela que gain* et cables el ee trique s « 

La figure 7 est une coupe vertical* sche^atiqu* a 
10 travers un tambour, de la figure 6 t representant un acnz^o «^ 

la chotne.dea moyens de projections ct 1 1 amenagemsnt d * tn pignon- 
pour detordra l;s organes de connexicna aur moyens de projections 

La figure 8 est uno vue en perspective schernatique du 
mecar-iame represent e a ux f i g^jLT as 6 e t 7 • 
^5 La figure 9 esi une coupe s ch e.ua tiqua a travers le 

substratum representant 1 • or i enta t ion das differentia p*s»a* do 
ppo J actions. 

La figure 10 est une vue en perspective representant 
line modification de l'appareil pour la realisation du procede 

20 de l'invantion dans laquelle le substratum est atationnaira, et 

le mecanlsme de realisation de la projection se depiace le lonj 
et a travers du substratum .^e la m.miera pr cc adena en t d^crita, 
L'etat de la technique nous apprend qu*il z. parfois 
ete tres facile d'atteindre les objectifs de 1 ' invention iorsqn* 

23 la surfac* du substratum est cylindriqua* D 'aprc-s eels, si un ob 

jet cylindrlqu* tourne lentemcnt a vitesse conatante autour de 
son axe principal, et si 1* pistolet de projection dirige Tars 
la surface cylindrique se depiace r c gul i er ement en parallel* a 
l f axe cylindrique, le trajet de la projection est une belie* qui. 
donna lieu A uza aralasaur da rc*v8tement uniform* ttar.t denna qu* 
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la distance ontre les spires de I'helice est partout conataate, 
Cependant mSma dans ce cas, 1 » -mif orai te de V la chal.ur ne pent 
pas toujour* Hre obtenue A moins que le cylindre tourne suffisam- 
aent lentement que pour Hre refroidi * a pr^5 une seule rotation, 
de telle .orte que le nouveau tour de projection rencontrera le 
dep*t precedent uprea seulement qu'il aura ete refroidi appro- 
ximativeo -nt a la temperature aobiante. 

La presQDte invention se rapporte tout part i culi ere- 
cent a des perf ectionneircnt do la technique de depot par projec- 
tion jut des surfaces de sub?trotun qui ne sont ni tout a fait 
cylindriquca, ni Continues. 

L'invention est particuliercmcat appropirea pour 
1'application de revfitcmer.ts sur de* grandca et petites surfaces 
limitees par leurs bords, ou sur des surfaces courtes dans les- 
quelles un seul trajet, com/ne un element d'heiice, ne peut pas 

fitre utilise* 7 _ ~" 

La meilleure explication que l'on peut donner da 
l'invention e'est quand celle-ci est appliquee • une feuille ou 
a une plaque metallique plane, telle qu • un<3 t3le ou une feuille 
d'acier de forme carrec ou rcctonguiaire qui doit «tre revgtue 
en ccntinu d 1 un autre materiau me ta 1 lique" >u non cctallique, 

II imports peu evidemment de -avoir si le substratum 
se deplace uniformement enface.de la ou las t*tes de projection 
transrnrsalei, ou si le sAbstratuju rsste stationnaire tandis que 
le mecanisrr.e transversal est lui-tr^c r.ontg sur un chariot ou un 
vehicule se deplacant qur le substratum suivant un mouvemant 
unifcrna de translation. 

D'apres ce qui est bien co nr. u dans l'etat de la techni- 
que et qui est represent* aux f^.-ur'-s I at 2, une ou plusieurs 
tetes de projections 20 montees cur un support mobile 21 pcuvent 
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, e dfpla ce r en S .n t .t en arrier. 1. lonj^d'unttrajet 22 e^ena*. 
S ur le portly 23 d e 1 • InatnlUtion do projection au-des.u. 
d .«- substratu- 2*. ,ul est ici une t*le d'.cier, »• deple.ant 

dan.le - 1- 25 * LC d ^ lnCemCnt ^ l0nS ^ traJCt 

,2 donnera lieu, =o^e .'11 -'a g i~it d-n. pclnture A 1'aid. . 

„.««. ore,.., du recouvre-cnt collet do cette ? »rti 8 de la tola ; 

qui q »itt. 1. P-tique ,3 en ,c d.ple.ant vera l-extre^te da " 

sortl . du tran.porteur sur lequel la t81. eat transport. 

Le8 trace, des trajet, de, tete, da projections par rapport au 

3U batretun> 2* sent representees par lea li S nes en xi g -ra S 26 

flsur .„t a Xa n«ur. 2. Cool est represent* d 3 ns le brevet 

..irlc.ln n- 3.019-327 de E»«*X. accorde le 30 Janvier 19*2. 

I! apparalt de suit, que le simnfce dispositir das fi^, 1 e* 2 

n e peut pas satisr.ire aux essences de la present* invention 

du fait qii« * 

an A. les oro J « C— 
1. Lorsquo le mouveraent transversal s'inTer«« ■ 

tions reviennent recouvrir de s regions qui viennent d'etre aou- 
mis es aux operations de projections at n'ont done pas eu le t.-p. 

x *_ a~ nr-o lection racouvrent de s 
de se refrotdir. Lea nouveaux Jets de projectxo 

.ones de moins on Join, chaudes au fur et a -esure que les Jet. 
S e rapprocbent du point B , ou 1. »ct.l est froid. Les difference, 
du pr «ch.uff a S . sont cans =ea conditions aus.i pira qua F = ,ibl- 
2 ?rii de A, le. projection, de rotour recouvrant pr.tiqu— »« 
^ pour cent d. ia pass. <e projection precedent,, puis a ' en se PS .. 
rent graduelleoent en avancanf vers B o« 1- recouvreoent de 1. 

t n-><* jnaisseur uniforms J« depot 

p-sse precedent, est au ^ximun. Une eparsseur 

d* projection ne peut done 5r.ro obtanuo. 

3. Si das tete. multiples sont porta.- p,r un s.ul support *n 
d'effectuer de. operations complexes da projections et d,ns les- 
,v.elle, un premier revetemoat est «uivi d'uzx reveteo.ent final, _ . 
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lora dos Jets de rctour au lieu do lfl fairc suivre auivant 1 1 In- 
vention present©* 1* mouvement lineaire alternatif do la figura 1 
est rotuplace par un raouvetnent *^BCB- trapeiol dn 1 , comme repre- 
3 ,nte a la fi 5 ure 3, aax find dwquel unc chatne sans fin 27 « 1«- 
quelle eat attache un support mobile 21 aunt dci tctes do projec- 
tions 20 par court lea ?octions A3, m, CD ct n. 

La chaine 27 peut Gtro commoi3cir.cn t cowr.d^ par un 
nrbre 23 portent un-« roue dented de co:itr.onde 30 qui ngit aur 
la boucle DnA du trar.sportcur, la chatr.o i:ant rermec.ont tenduo 
k tout moment at l'an S le qu'elle fait pur report «iu mouvement 
du substratum 2<i han: determine par uno roue de:;tee libr-5 31 
montee sur l'orbre 32 et par 'one rouo dontoa libra 33 montSe sur 1 
l'arbro 3 ! i , lea roues ilaatoua iibres asissaa. sur la boucle Srr>C 
qui eat plus granda que la bcuclo OnA • 

Chnque revolution complete do la chalno 27 correspond 
a un cycio co^icce.^n; op^r^toiro de r ro jw £ :ions . 

Le muteriau do baso cu le substratum 2k cat ontrctne 
auivant la vans de la ilecho 25 P^r un trans per t e ur 3& re- 
present* a la figure 2. Le transport aur jS et la chaine 27 sont 
commandos incC-pender/mont l'un dc r«utre, par des cosunandna A v±- 
teaaea variables de toute conception , r. ; , •Jvnnu ? . ( ncn representee) 
II eat bion entendu que la position du substratum peut 5tre hcri- 
zonials, vertical ou*out.- ror.no approximative a I'operation de 
projection, la position horizontal© representee n'etant choisia 
que pour d e 3 roi jor.3 de ;:;.nmodi.Cii 

Co uiine represent ± aujx figures 3, 6 et 3, la chaine 27 
,o Jeplaco auivant las filches 37, aoit 'iana la sens des airuilloa 
c'ur.* ^or.tre, tannic nue .uivant lea figures i, 5 et 3, Is aubstra 
:u3 3-: "i. ; pluce vera l.s -auche suivint 1.-. Cliche 25 • ? ar:i? A3 

du era jet cu -upper: 21 e.>- rectiligne ^ t inclin£a vara 1 : avarit 
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pnr rapport du mouvem©nt de translation du aubatrotua, suivant 
un angle a cornme r«prA 3 ente a la figure 3, P«r rapport a la 
perpendiculairo i 1« direction d'avancemenV du substratum. 
Le rapport de la vitease de translation *_du t rn nspo r t our A 
In vitesse jcneralament tr-.nsviraalo 5 do la cha.tr.e 17 p*ut 
rtinai s'oxprimor comme suit : 
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La figure 'l montra quo le -i : ?6t Je projections AB 
sur le subjtr.uua H*i eat rcctiligne et perp«ndiculaire a la 
direction du ; nouvement du substratum. 5c^blablemcr.t la section 
inverse CD dc la cholno est inclinec lo Replace- 

ment von l'avant du substratum, d'ur. angle e S al a t. -n. epposa 
cop:c-j represents A la fi S ^re 1« support mobile 21 f^isant 

npproxisuiti vosent un demi-tour nvant d * onpruntcr 1-5 trajat de 
rotour. Lo d-pot dc projection CD oat r o 1 a t i v er.cn t eial'no du 

i-- ;::*.;vcr.:,r." Vv? distance ;:rr: .^^d-r.t ^ -luji—n 

Tela 1'ecurt e scp^.rar.t unc passe de projection ds 1- suivante 
aprcs un cycle et dan.- lo cms particular rcproser.te a la fi^-ora 
* ce;te distance correspond a trais foia et d-ssi I'ec^rt e t de 
aorte que le substrata est relativemer.t froid lo long de la 
passe CD de projections de retour, mal 5 re le r*it que de la cha- 
lour ait .:tr, transtriso au substratum durant la premiere pass© 
dc projections. 

Ccrr=e reproaenze au cycle suivant du a f rrl a e ersan t 
do la ch?!nG, les moyens de projections 20 traverse la passe 
de projection A»S ? qui * 3 t distant- d'unecart a derrier<* la 
passe de prcjecticna A3 . wi s apres qu r un interval!? de tetrps 
nc cess <■>. ire au re fro id! a accent soit intcrvonu. 

E tan-: do-ne que la p.use de projections 4. : ? * = * dfrO.T- 
dans Is. m*me 5 2.13 at a la mGme vitesse que la passe d- ■? r o j e c — 



BAD ORIGINAL 



- 9 - ^? 



tiona AB ? et qua lo lapi de temps do refroidisacmant en tous les 
points de AB etait da o^rna dureo, la prkhauf f ago du substratuu 
sera constant tout la long do la paasa «uivante A'B 1 , si lo dep6t 
da celle-ci est adjacent a la paaae A3. Do memo pour la paasa 
de retour C'D*, la prachauf faga eat ausai constant lo long da 
C ' D * • 

On n'eat pas tenu do recouvrir la passa do projections 

AB avac la passe A 1 B 1 on biaa la passe CO avoc la paasa C'D 1 , car 

uno autro passe dont la ligne de tra Jot passe er.tre les deux, ae- 

e 

rait deposes plus tard. L'ecart'peut done 5tro different do la 
largeur du dep^t sur lo substratum. 

Si la distance BC , a la figure % , est cxprimee coenmo 

suit I 

BC -No * ^ 

dans laquoilo N est la noobre do cycles intervenant entro AB et 
CD (dans la figure k \ ft m 3) % et o l'ecart antra una pass* at 
la sulvanta aprci un cycle de rotation do la chafne, il sera 
evident que la demise passe sera aituee exactement sur la ligne 
medians da l'espace compris entro les passes CD ot C'D', comma 
ropresente aux figures k et 9 * 

On pout voir a la figure 9 que lo dep6t A Q "*' 1 B n ^ 1 
au centre est lo plus epais, et que ceux qui so trouvont a »a 
droite et a sa gauche sont amine is au sonoet. Etant do uno quo la 
passo A n *^B a *^" est doposee dans un sens oppose a colui des passes 
adjacentes, il est necessalrc que N soit assea grand pour que le 
substratum soit cocnpl ct eoent refroidi ou soit auf fisamocnt refroi- 
di aprcs N cycles de aia^iere a satisfaire a la condition do com- 
tanco du precbauffage du substratum. La valeur N a la figure k 
est 3, oals ceci n'est aimplerornt qu'un exemplo. L'operateur 
sera guide par les considerations suirantei I 
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1 # Los section: * AD ot CD sont do term in co s pnr I03 
guidos 33 fie -4 figures 7 ct G dnn.i lcaquols sont on^njc.i judicinu 
aemcnt dos .^alots 'lO , 'i 1 ot 'i 2 p.^rf oi cement ndnptra nu couple 
chnfne-?>upport et agiastMit 3ur 1 c 3 .sections A3 ft CD. Los nn.qlc 
formrs par lea ruides 33 dutermincror.t les finales a_ ot lea posi- 
tion? (iei guides drf iniront los di«t.\ncoa nc ot DA de In figure 
Pour di ff f-rcn tea larjcurs tie sul:str.. turn, itifferontoa lon : ;uouri 
do juidPH 3^ suront utilisco.s. 

2» Los positions do* rouos Jirntcoa 31 ot 33 doivent 
f :ro re.^titueoa c ha quo Tola qu'un chan^emont de lnr£eu_r du sub- 
3 trat una ou do dimension do s angles n. * H- U t cc qui oat porfni- 
to stent ro.Uisablo ot bien connu ' on toclir.iquc do montago de 
pa-LJLcra do pi^noiu ,librei.3ur~partic-a- rt*attncho. regiablo- - ■- - 
3. Chaquo foi.s qu'un chanjerent da la r sour du saibstra 
turn ou des anjlos a liou, la longueur do la cha£ne 27 devra 
chnnjer. En conacquoncc, si on utilise uno chalne a rouleaux do 
typo convontiomtol, il sera preferable d'utiliser des nidi lions 
relics entre eux pr.r articulation ot qui ncuv:nt ctro rapidc.uent 
en.lcvca ou rem place s, pi u tot* que dea mnillons ri votes male a qui 
exigent dea forcos do prossion pour ollonjer ou raccourcir la 
c h ^ £ n o • 

II ost nsturel que po ur dea raisona d'econornie en 
muteriau de revet^ment gaz et d 'encr^io clectrique, cea omenta 
no soient pa a utilises lorsquo le coupie cha Inp- support 21 
jttoi.nt loa points B ct D t los te'tos dc soudaga seroi>t done 
de a a mo r c e e a en coa points et reotaorcees quand la couple chaine- 
support attcindr.i lea points A et C. Cela peut ctro »isement 
realise au moyen de litniteurs bien coon us en technique, qui 
pour lea jaz sont dea valves od:ettant ou coupant calui-ci, et 
pour le ceurant eiectriqu« des in to rrupt eurs a dm e tt^nt ou coupant 
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X e c our an t • 

II eat erident que si le couple chain e- support est 
muni de tStes de projections multiples, le s projections de la 
pre(n^r 9 tote son: toujour* en avance, Par suite, si le couple 
cha?ne-support est pocrvu de daux cu plusi eurs -te tes , elles 
avanccnt toujours dans le mene ordre. Cependant comme il y a 
repetition d'uac demi-rotatior a chaque bouclfl, les torsions de 
cables et de la zaine qui, comme represente a la figure 3 S sui- 
vent normalement le tra jet 39 depuis kO au centre du pcrtique 2 
jusqu'a la tSte de projections 2C , a f a c currmleront , 

Deux y^riar.to? de mecar.ismes destines a la compensat 
r^e cette accumulation des torsions i',nt Veritas ci-epres : 

La figuro ? represente une plate-forme ou une table 
tournante *1 susper.due par pivcte^er.t au portique 23 et pouvant 
toumer a I'aide d'un axe 42 qui portc d-s ba-ues collectrices 4 
engages avec des balais electrique* k k . Ella est munie egale- 
ment de mecaniime- independents ^5 tela que bonbormrs de jac, 
recycleurs d'eau de refroidis.^Li^r.t et autro qui sor.t months 
5ur la plate-forme ^1 -t tournent avu e clle. La plate-forme n r 
pas co=mandee, mais libre . et toume sous l'eff*t des forces de 
torsion des connexions de ?orte qu'elle tourne une foia par eye 
de. Ij chaxne. La socle exigence exteriors qui doit satisf«ire 
aux connexions censiste en la tran-miasion de I'ener^ie elcctri 
qua jxc b a rues A> par les balais comcae deer it. 

2ar.3 certain? il psut $tr- approprie de mooter 

chaque t*c- 20 sur lo chariot 21 par pivetement aur un arbre *S 
-j j. urvu d * ■ ir: pi^r.on * 7 , co mm * r^rre^enta a ux f i ^u res 6 a t 7 - 
L,e .-ncuv-^.t r* pivoinmer.t > -lit ?tr? blc^uG an tcut tnmps, sauf 
/» ljr ^ n t la b^'Jcle ie retcjr T? mC , ? ? i r. en donn.-*r»t au pallor *uffi 
aa.-ausent de rA-isti-c^ d-, Jrottement sur 1 1 arbre f da tella sorte 
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que le pivotement n« pourr. avoir Ilea que sou. une force aubstan- 
tielle, sott en utilisant flea aoy.nj positifi de blocage. Kn un 
point approprii 1. long du trajet, oppose par exemple A la section 

la chSine 3cC , ur.e cri^illero o = t prc^e, cc== represent* 
au* figures 6 et 3 . La crecaaillere kS et le pignon 4? ont la 
D ?oe lonsueur developpee. Lorsqu* le pigeon rencontre la cre- 
oaillere, il fera mourner las t»t*s de projections d'un tour 
detordant ai=ii les connexion*, tellea que lea cSblea et la galna. 
Comne ce aouvement de detorjion a lieu quand lea tli.a de projec- 
tions soni au-doia du bord du substratum, et qu'a cet endroit lei 
iites de projections ne fonctionnent pas, ca =>ouve=ent -*e detor- 
sion par consequent ne donnera lieu i aucun depot de nateriau de 
projections jut la chalne. 

Pour que I'epaisseur du revSteraent soit Is plus una- ■ 
for^e possible, 1 a ; pr e f e re nc e sera donrtee aux tStes de pro 
tiona dormant lieu a des .depots d 1 epai a aeur a" da t~z. t- ...ngulsira, 
comree repr^enta en CD et CD' a la figure 9- De plus, le 
adjecente A. n+1 B n+1 remplira I'.^Si. entrc ceux-ci *n a»«aaat la 
r j_Ye a u de depSt a epois s»?ur uniform*. 

L.e* donneaa d* etude- basees aur la figure 3 peuvent 
a exrri.Tieea cosme suit : 

BC . DA + 2V t S a - DA ♦ 2 V | (*) 
ou V e5t la largtur cu substra tura. 



3C - (N +0,5) * - 3nC | 



(2: 



DA - (S - 0 t S> . - DnA j «3) 
Liquation (l) oxprima ainsplewent cua BC -sat plus 
lens 3A -Icr -idu^- accroiueiwnta 1 eproaentant c>.ccun -^n 34pla- 

oeaient (i-avanc^en: cu substratun dux-ant la temps nec3**ita par 
Is chario: 21 r our '.ravjrser la largsiu" W du jubstratua. 

L'ec;uat:on (2> e-priae que la disunca SC Je la 

t 
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ch ,ln. 27 eat e««la - 1* di.tance BC qui a.t aj-la * »• + § 

da .ub.tr.tu-, -oiua 1. depl»c.« 2 t du .nb.^r.tu- dur-nt 1. t»- P . 

n ec».a.ir. au chariot 21 pour all.r da B a C "tour da 1. boucl. 

BbC. 

L'aqu.tion (3> exprima qua la diatanca DA da la 
chalzx. 27 eat « S ale a la diatanca DA- d U aub.tr-tu. <4 S al. 1 
• + ( N - 1) a) plua la daplaccment du aubatratu. dur.nt la t.mp. 
Lce.aita par 1. chariot 21 pour all.r da D 4 A* autour da 1. 



10 



boucl. DnA. 

La. expressions a, . et S ont eto definie. priced — 



15 



20 



meat • 

Ea admettant que les valeurs de V, e, 5 * ° TlA * 
dependent das para^etre- du proce-3u. da projection, at da* 
dimension. d« 1'ouvrage, DA pant etre detarrcinee par liquation 
(3). alors BC peat etre trouve par 1/ equation (l) at B*C paut 
etra detenninee par 1' equation <2> 
Dn example ci-apres 1 
W - 11 pied, 
a - 0,33 pi«d* 
m 1 pied/minut« 

3 - 80 pied./mlnute 
DxiA • 2 piad. 
N - 3 

at la solution da. different., operation. 1 
25 DA - 0,850 pxed» 

BC - 1,125 pied* 
BbC - 2,8 pled. 
(1 pied - 0,3O%8 o * ) 

Un exemple prefer* d* risli.etion da I 1 invention **t 
celui qui est represent* aux fix- a a 7 et 8a II est bian entendu 



30 
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«jue des ooyens de guidago approprioa pcuvent 5tre prov^i an 
couple chalne- support de sort© qu'ila passant autour de* bou- 
cles imposeea par lei roues dentees. Cela n 1 a pa* etc r«pr«- 
sentfi, naii peut l'Stre en courbant las guides de la flgnra 7» 

Dan* una autre forme de realisation, onrfutiliit 
pas do transporteur 36 qui deplace le substratnn. Dans calle-ci 
le port i que 23 est rooctc our dcs roues au pied del deux colonnei 
©t est inv. a viteaae constante mats reglablo par rapport an sub- 
stratum a present s tat ioniiai r« . 

Une construction de ce renre est reprecente« ocfcema- 
tiquement a la figure 10 dans laquelle le portique 23 9* deplac* 
sur dea rails en forme de chenal qu moyen do galets 56 adaptes 
aux trolleys 57. Des gralets opposes a chaque cfite sont inter- 
connected par un aibre .58 t cocr-mandes par ul ciotaur 60 .attache 
a un bras 6l nonto sur le portique 23- portique ae Replace 

done par rapport au substratum 2** qui dans ce cas est place sur 
un support 62. Afin de transporter a^ec le portique 1 a i'jme coni sine 
de manipulation et de support dcs orjanes de projection*, des 
bras 63 auxquels sont adapters les roues dentees 30 1 31 33, =up^ 

portent les guides 38, etant bien entendu> que la roue dentee de 

'• - — . _ 
commande 30 eat conunandee par un moteur et un reducteur 6^ jaontca 

sur le brae 65, II est done evident que le s- batratum ^at- : ata- 
tioanaire et le portique se deplace dans le sens do la fleche 66 
par rapport au substratum, tandi* que les operations de ia-Uta 
tn projection* 20 sont identiques a celles decritos a la figure 8, 

Afin de simplifier 1 9 i 1 lua tr a t i on t les tStea d* pro- 
jections 20 + representees suivent un trajet qui coincide avec la 
trajet de la chafne 27, Dans un dispositif particulier 11 peut 
3tre desirable de fair* suivre a la cbalne et aux tStea de pro- 
jections (comma a la figure 7 par exemple) un trajet legerement 
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decole. En pareil cas, lea elements ^'estimation du projet 
dovraent 8tr, b„c S sur le trojot d«s t<Hos do projection, 
et la chnlne sulvra alors un trojot parallel* ou tr.jot dos 

tOtoa do projections. 

Po,,r I.* commo.Utc Jo In description dos operation*, 
on p*ut «dn,.,ttro ,uc ic. d«a, cfit.M do substratum »ront d.'-si- 
;nc-3 par A et 3, et lo substratum so dcplocer* on translation 
tondl, quo le point duplication du Jot s'y c.eplaco 'd'uno f, ? on 
Senerale sur celui-ci, comma dic.-it prieWewent. 

II est evident que si lo surfaco du substratum I 
r«v«tir n'**t pas plate, H P-ut . do.u certain* ens, fltre nccee- 
3<J ire do depUe.r le* tStos <Se projections on «»«nt et on arrior 
du ,'ubstratua'durant leur mouvcmor.t transversal, ind«?ende-»«nt 
du mouvemont do celui-ei. 

X./ Prooede do projections c. ehaud nstiriou sur 

ua substratum dont la surface n'ost ni tout. A fait cylirdrique 
ni continue, et preser.tant deux cStes oppose* A et 3, comportan'. 
du wtcriau a propter sur le substratum, la dcplacemcnt relatil 
du substr-tu-i en ur. mouvcmcr.t dc translation par rapport au poll 
duplication du j*"* r le deplace-ront du poiut d'.pplie.tioB du 

reintivemont a u substratum dans la direction S fn*ral««t 
transversal* P*r rapport au substratum .t a la direction cu =ou 
v«m«nt relatif de translation, en nllant du cCt.A A vers le cfite 
au cour.i duquel -ne premiere passo do projections e-»t diposee, 
deplAcemer.t ,alv t nt rfu point .{'application *u J*t le lon 2 «»u co 
du substratum at en arriirt par rapport a la direction du mouv, 
„ at relatif du substratum sur une lar S 6«r <J* plus d'une posse 
Jo projections ot en;uite le depiacemcnt du point d • a PP ?,i c ^ t ion 
du Jet sur lo substratum do fagon 3 one r a 1 eme n t transversale par 
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rnpP ort au .«b.tr.tu. .t - 1. direction du ««v«».nt de tranala- 
tion en ai.nt du cflte A au cots 3 ou ccurs^u.l u„, -econde 
pu3 .« do projection, est depo.oe .ur la .ub.tr.tu- , 1. deploce.or 
a uiv.,nt du point d ' application J.t longitudinale-nt „« cote 

du reb( tr.t»- et en av„nt par report a la direction d« — ' 
du aubstratum. ju,te on un point on arrive de la proper* P „«. 
d. projection,. co.-pl6t.nt ainsi on premier cycle opir-toir., 
on3Ui .e io ec«..e««t d'un second cycle op6ra,oire par 1« 46- 
pi.ce.cnt du point duplication du Jet sur le sub.tratu- f««« 
^■nerole.ent tr.n.-.r.al. par rapport au substrain, en .-llar.t du 
c5 tc A au cote B au co.r, duquel unc troisiecno p„« de projection 
„t dc P o,ee a distance derricro In P r..l*r. p.,.. de projection,, 
to doplce.ent suivantdu point - d * appl lea tion I0n3itudir.alen.ent 
,u cSte du substratum et en nrrioro p«r report h 1- direction 
du «o«v.-»t d«..«b,tr.tu. Ju.t. •» ™ *- lnt 0n arrt ' r " ^ 
second. Pa^se de projection,, puis le -6pl.e«o„t du point d'ap- 
.l.ction du jot .«r 1. substratum ,cn*r.l.».nt tracers 

-le par ro P por, au .ub.tr.tu-. en allant du c6t6 B au cote A au cou 
duquel una quatriea,e P»»o de projection, est dApoaee derricre 1. 
, eC onde pa„e de projection,, constant, ainsi 1c second cycle 
operatoire. et ainsi de suito de cycle a cycle ..n.int.rruptlon, 
pour pouri'd-.TS les operations. 

2. / Proccde selon In *?*vendie-tion 1 dan, lequel la 
distance comprise entre la pr= m iere ot la second, passe* est au 

mo in, do trois espacei. 

3. / Precede 3 uiv.nt rcvendlca t « on. 1 dan a lequel la 
vit.». du «o.»v...„t de translation du sub s :r a tuc. , la vitesso du 
=5U v eB ,„t du point d' application du Jet et le, angles £•» tr^Jet, 
du Bouvcnt transversa du poiit d • ap plica t ion du jet par rapport 
a la perpendiculaire a la distance du *e«v«.nt de translation du 
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substratum «ont on rapport ontrc eux de tt»llo sorto que tous lea 
depOts do projoctionj aont pcrpcndiculairo.a i la direction du 
mouvement de translation* 

4. / Procodo auivant rovondic.Uion 3 d.ma ioquel tous 
5 lea do|.5ts de projections sor.t paiMllelos uquidis t.intc. 

5, / Pro cod.* suivant r i: vond I c a t i on 1 qui comport* au 
cours de l'operntion do projection* sur lo substratum, le bng 
dos dits tr/ijct.% le mouvcinon: dos points d 'application du jot on 
cycles inintorro mp us success iTs. 

t 0 6./ Precede suivant revendicotion 1 dans lequel la 

premi^ro passe de projections d'un cycle est deposce entre la 
seconde posse d 1 un cycle precedent ot la secondo passe du cycle 
suivant lo dit^ cycle- precedent.- .... 

7. / Proccde suivant rovondicction 1 comprcnant le dc- 
15 placement cies points d f a pp 11 ca t i on dos jots en une serie de 

tra jc t s trapczol daux. 

8. / M6canisme utilise pour 1 1 Application de projections 
chaudes sur un substratum dont uno surface n'est ni tout a fait 
cylindrique, ni continue, ct presentant des cotes opposes A et B f 

20 comprenant des moyens d • ava n c c r.:c nt du substratum sur \ux trajet de 

translation, des moyens de projections cn vue do deposer un re v3- 
tement sur le substratum, et dor. moyens do deplacement des moyens 
de projections et du point d ' a pp 1 i c a t i on du jet sur le substratum 
de facon jeneraloccnt transveraale ou substratum et dans un tnou- 

25 vemcnt lineaire dJant du cite A au c<5te B, ju cours duquel une 

premiere passe do projections ost deposee, puis A l'orriere par 
rapport au sens du mouvement du substratum allant du cote B au 
cite A au cours duquel une seconde passe de projections est deposee 
puis vers I'avant par rapport au sens du mouvement du substratum 

30 juste en u.n point a l'arriero de la premiere passe de projections, 

puis de facon generaleroent transversal* au substratum allant du 
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cote A au cfite B au cour* duqu«l una troiiiemo pa*ao Juata a 
r.nrrier« da la premiere paasa do projections eat depoaee, puis 
vara l'arrioro p«r rapport au sens du mouvement du subttratuo an 
un point Juata an arriere da la seconds pain da projection!, pui 
do facon general orient transversal* au substratum allant du cote D 
au cote A au cours duquol una quatrieee pnss^ cits projections Just 
<i l'arri-Tfl do la second* passe est deposee at oinsi da suite. 

9./ Mocanismo suivant r e v e n d i c a t i on 8 dans laquel 
la vitossa du raouvement de translation du substratum, la Vitesse 
du T.buveraent transversal des moyena de projections, et'les an&lca 
des trojots du deplacement transversal du point d 'application du 
Jet par rapport a la porpondi cul ai re a la direction du »ouve»ont 
do translation du substratum sont mis en rapport antra euJC afin 
que tous las depots de projections soiant perpendiculaires a la 
direction du aiouYeraent de translation* 

10. / Mecanisnae suivant revendication 9 dans laquel tous 
los depot* de projections sont paralitica at < qui di s t ant s . 

11. / Mecanisoe suivant revendication 9 dans lequel les 
moyena de projections comprennent plusieurs tetee do projections 
pour effectuer des operations successive* de projections aur le 

a ub s tratun. 

12*/ Mecanisme auivant revendication 9 dans lequel 1* 
premiere passe d'un cycle est depose* de maniore a recouvrir lea 
deux aecondea passes precodemment doposeea et adjacentes des cy- 
cles precedents, afin de rendre uniforme l'epaiaseur des depSts. 

13. / Mecanisoe suivant revendication 9 dans lequel les 
moyena de deplacenent des moyens de projections suivant un trajet 
trapeioldal. 

14. / Mecanisme suivant revendication 9 dans lequel les 
moyena de deplacement des moyens de projections comprennent des 



19 - 



BAD ORIGINAL 



10 



i? 



20 



JO 



„oyens con.titue, p»r une chain, et da. roue, dentee. dan- le.- 
quels la chatne suit un trejet trapezoidal, tandi. que le. roue, 
dentee, sort ri S l.bl.. pour fixer le nos.br, de cycle, —ant que 1 
recou-.-ren.ent de, projection, ait lieu. 

15./ Mccani,=e suivont r e ven die* ti on ? dan. lequel le. 
„ oytns de dcplacemen. do, raoyen* do projection, c—pr.na.nt de . 
sevens conatitui. de chatne et roue, centre,, le, =eoyen, de pro- 
jections etant -nor.te, sur chafnc, le, connexion, d • a li-enta t i on 
des projection, eo«pr.r. 9 nt de, liaisons electrizes, une plate- 
for- adjacente au trajet de la chain., le, connexions etant 
fixees a la pLt.-for*, des -upper's de rotation de la plate- 
forme pcrr.ettant de faire tourr.cr celle- ci pour corepenser la 
-.orsion de, connexions, ain.i que dc= -.oyer.* comport.nt un balai 

^Up^-'ci" x.ia en position dc fonctiox 
electri.qu'J et dea oa.;uci colie^ 

n9 „e„ t en v». d'alimcncor en coura-t clcctriquo le, connexion, 
ilectriques de la pla te-f orme , >al S r« le rotation defcple t.-f or- • 
15./ Moeani— suivant r.vndic.tion 9 dan, lequel le, 
«oy. M de d*pl-e.m«t do, moy*r . depro J action, co.prcn.nent des 
poyn. coepcrtant chaine et roues dentees. un dispositif.de r ivo- 
tement des n.oyen, de projection, sur. la chatr.e des connexion, 
Partant d • un point ie.rt* de, „oye»,de projection et de, .oyer, 
do rotation do, inoyens de projections par rapport a la chain, eu: 
fins de corri.er la tendance d„. connexions a se tordre lorsoue 

la c'nafne voy;ga- 

17./ Hocar.ismc uviiise pour 1 • application de projec- 
tion, chaudes sur ,n ,ub,lr,t« sta tionnaire , dont 1., surface 
£ .„ t al tout a fair cylindricue, ni continue et presentent do, 
cAt&. oppose A ,t 3, de, .oven, de projection en vu. de depo.er 
ur. rcvS-.or.ent ,ur la , U h.t«t» d«» nioyen, de emplacement de, 
m oyen= de projection, de faccn s i»cr.l.-«t transversal, eu 
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substratum «t suivant un -ouve».nt lincaire allant du c8te 
\ ou cote B au cour 3 duquel un. premiere passe^est depose*, 
ensuit. v,r, l'-vaat par rapport au «n. du "ouve.ont d. 
tr^sUtion des poyens de projections -«ur un, Ur S eur de plus 
d . un . passe da projection,, ««ult. d'un. Tacon S eneralem*nt 
transversal, au .ubstratu- allant du cite 3 au eStJ A au cours 
duquel «n, second* paase de projections est deposes, .nsut. 
vers 1'arriere par rapport au sens du .ouv.«nt da trebsla- 
tion de S moyens de projections jusqu'a «a point Juste avant 1* 
precd er. passe de projection,, puis d'un. facon S enerale=~=t 
transversal. ,« substratum allant du cote X au cote B au cour, 
^uquol «n. troi S ie m a passe de projections est Oconee Juste avant 
la premiere passe de projection*, ensuite vers l'.v.nt par rap- 
Port au sans du «o«ve»ant da translation das moyens do projections 
ju.qu'en un point Juste event la seconde passe da projection., 
ensuite d*UR« f.qon generslercent transversal, au substratum 
allant du -.3te B au cSte A au cour, duquel un. quatriem. pass, 
est depose* justs avaat la seconde pesse de projections .t de. 
o»y.n» pour dcplacer 1. -nccarisme entler suivant un mouvement 
de translation par rapport au substratum. 

18./ Mecanism. suivant revendication 17 dans laqufcl 
la Vitesse du couvement de translation de tout le n,ocani»». par 
rapport au substratim, la vitesse du r.ouveme«t transversal cos 
rao yen= do projections et le. angles du tr.j.t du mouvemant trans- 
versa! du point d • application du Jet par rapport a 1« perpendicu- 
lars a la direction du mouvement de translation des mcy.ns de . 
projections, sent mis «n rapport -ntre enx de telle sorts que tou. 
le* depot, de projections soient P orpendicauloire«. B fe couvement 
de translation des moyens de projection,. 
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